
Reinforcement Learning & Advanced Deep

M2 DAC

TME 7. Continuous Actions

Ce TME a pour objectif d’expérimenter l’approche DDPG pour environnements à ac-
tions continues.

DDPG

Implémenter l’algorithme DDPG suivant:
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Appliquer l’algorithme aux 3 problèmes suivants:

• MountainCarContinuous-v0

• LunarLanderContinuous-v2

• Pendulum-v0

Bonus: Q-Prop

Comparez les résultats avec l’algorithme Q-Prop (version conservative):
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